Navod k montaZi a obsluze servomotoru

KOMEXTHERM MK

P¥ehled vyrab&nych typl servomotorli MK

Typ: MK-CN 24V
MK-CN.1 24V
MK-CS 230V
MK-CS.1 230V

- se signalizacf polohy

- se signalizaci polohy

Technické parametry

Napajeci napéti
Kmitocet

P¥ikon

Maximalni zatizeni
kontaktl signalizace
Provedeni pFistroje
Kryti

Kroutici moment
Min. a max. mozny
lihel nastavenf
prac. zdvihu
Zakladni nastaveny
rozsah z vyroby

Doba prestavenf

v ramci prac. zdvihu
P¥ipojovaci vodice
Pracovni poloha
Pracovnf teplota
Pracovni prostredi

Skladovaci teplota
Relativni vlhkost
Urover hluénosti
Stuperi obsluhy
Rozméry
Hmotnost

CN (CN.1)

24V £20%
50 Hz
2 VA

CS (CS.1)
230V £10%

230V/3A

el. predmét I.tFidy
IP 40

min. 10 Nm

15°% 360°

90° (s mechanickym
omezenim)

150 sec (90°)

4x0,5 az 0,75 mm? Cu
libovolnd

-10 az +60°C

obycejné

(dle CSN 33 2000-3/AB5)
0 az +50°C

65%

max. 50 dB
bezobsluzny provoz
134x168 mm

1,05 kg

- bez signalizace polohy

- bez signalizace polohy

0

Nastaveni servomotoru

Vsechny uvedené typy servomotort MK jsou z vyroby do-
davany se zakladnim nastavenim vacek v rozmezi 90° po-
tfebnym pro ovladani smésovacd, které jsou zakladnim
prvkem regulaénich soubort dodavanych nasf firmou. Pro
jiné Ucely je moZno provést nastaveni v rozsahu 15°az
360° s tim, Ze by musel byt pouzit jiny upeviiovaci dil pro
spojeni s ovladanym prvkem (viz stat Montaz). Nastaveni
se provede po uvolnéni stavéciho Sroubu (pos. 4) potreb-
nym natocenim a upevnénim vacky. Kli¢ pro stavéci Sroub
vacek je v prislusenstvi.

W Postaveni vacek a mikrospinacti - viz obr. €. 1.
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1) Télo servomotoru 4) Stavéci Sroub vacky
2) Hridel servomotoru M3 x 8
3) Vacka 5) Mikrospinace

Obr. 1 - Sestava vacek a mikrospinacd

Funkce

Paka servomotoru vykonava vratny pohyb kolem axialni
osy hridele servomotoru. Uhel tohoto pohybu nastaveny
pFi vyrobé je 90°. Je-li servomotor soucasti regulacnich
soubor(l dodavanych nasi firmou, je napajen p¥imo z Fidi-
ciho regulatoru napétim 24V~. P jiném pouZziti je nut-
no volit napéti servomotoru dle pouzitého Fidiciho prvku.
Konstrukce prevodu zabezpecuje po zastaveni stalost po-
lohy. Servomotory se signalizaci jsou vybaveny samostat-
nymi pomocnymi kontakty, které jsou vyvedeny na svorky
1A, 2A a 1B, 2B. Jedna se o beznapétové kontakty s
elektrickou pevnosti do 1000V.

MontéZ servomotoru

Mechanicka

V pFipadé, Ze je servomotor pouZit pro ovladani smésovace,
spociva montaz v upevnéni tfmenu servomotoru ke sméso-
vaci pomoci dvou Sroubll M6x12 a podlozek 6,4. Paky
smésovace a servomotoru se spoji aretacnim Sroubem, ¢imz
je mechanicka montaz ukoncena. VSechny uvedené spojova-
ci dily jsou souéasti pFislusenstvi.

POZOR !!! Pro v3echny typy a velikosti nasi firmou
vyrabénych smésovacid je popsana montaz
jednotna.

V pFipadg, Ze p¥i montazi nevyhovuje poloha servomo-
toru, je mozno o 90° pootocit postaveni upeviiovaciho
tFmenu.

P¥i pouZiti servomotoru pro jiny tcel bude pravdépodob-
né nutné pouzit jiny upeviovaci dil.

Pro sméSovace od jinych vyrobcti dodavame pFislusnou
montazni sadu. Podrobné informace doda nase obchod-
ni oddéleni. Zpdsob upevnéni servomotoru na smésovac
viz. obr. ¢.3.

Elektro

PF¥i pouZiti servomotoru MK v rdmci nasi firmou doda-
vanych regulacénich soubor( |ze pFipojit p¥ivodni vodice
pF¥imo na svorky pFislusného Fidiciho regulatoru.
Oznaceni svorek (PE, DN, D1, D2) na svorkovnici servo-
motoru odpovida obdobnému oznaceni na reguldtoru (L,
DN, D1, D2). Vlastni pFipojeni p¥ivodnich vodicd na svor-
kovnici upevnénou na desce s plosnymi spoji se provede
po sejmuti krytu servomotoru a protazeni vodicd prd-
chodkami.

PFipojeni musi provést odbornik, nejlépe pracovnik smluv-
ni servisni firmy. Po pFipojeni se vyzkousi sméry chodu,
pokud by byly opacné, zaméni se vodice na svorkach D1
a D2 na svorkovnici servomotoru. Schema zapojeni pro
typy CN i CS je na obr. €. 2.
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0br.2 - Schema zapojeni servomotoru CS(CS.1) a CN(CN.1)




1) Servomotor
KOMEXTHERM MK
2) Upevriovaci tfmen

(soucdst servomotoru)
3) Spojovaci pdka
(soucdst servomotoru)
4) SméSovac (vSechny ty-
py a velikosti)
5) Aretacni sroub

Obr. 3 - Upevnéni servomotoru MK na smésovac

6) Sroub M6 x 12

" 7) Podlozka 6,4
Pozice 5, 6 a 7 jsou v pFi-
slusenstvi servomotoru
MK

PFisluSenstvi servomotoru

Kli¢ IMBUS 1,4 (vatky) 1 ks
KIi¢ IMBUS 3 (kryt) 1 ks
Aretacni Sroub 1 ks
Sroub M 6x12 2 ks
Podlozka 6,4 2 ks
Sroub M 3x8 1 ks
Navod k montdzi a obsluze 1 ks
Zarueni list 1 ks

Obsluha, udrzba

Servomotor MK po ukonéeni montaZze a pripojeni k Fidici-
mu regulatoru pracuje zcela automaticky a nevyZaduje
obsluhu. Béhem bézného provozu nevyzaduje ani udrzbu,
je v8ak vhodné provést pred zahdjenim ¢innosti po delSim
odstaveni kontrolni prohlidku.

Zéaruka

Na servomotor MK a p¥islusenstvi poskytujeme za-
ruku 2 roky od data prodeje. Na Skody zplsobené
pouzitim pro jiny Ucel, nespravnym p#ipojenim nebo
nepfimérenym zachazenim se zaruka nevztahuje.
Zaruéni podminky dle navodu a zaruéniho listu.

MontaZe a servis

Montaz, sezonni prohlidky, zaruéni a pozarucni servis
provadi nasi smluvni partnefi na tizemi Ceské
a Slovenské republiky. Informace o nejblizsim servisu
poskytne nase obchodni oddéleni a pracovnici firemnich
prodejen.
Servomotory MK byly certifikovany u A0201, €. certi-
fikdtu EZU - 1010157 ze dne 31.1.2001.
Vyrabi a dodava:
KOMEXTHERM Praha spol.sr.o.  tel.: 235321748
Augustova 236/1 235313284
163 00 Praha 6 - Repy 235315272
fax: 235313286
e-mail: info@komextherm.cz
http://www.komextherm.cz

Prodejny

Prodejna Décin tel.: 412527752
Kamenicka 1033/39
405 01 Décin
Prodejna Praha
Augustova 236/1
163 00 Praha 6-Repy

tel.: 235313284
fax: 235313286
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Navod k montazi
a obsluze servomotoru

KOMEXTHERM MK

KOMEXTHERI
SYETEMSERY

URCENS

Servomotory KOMEXTHERM MK-CN (CN.1) i MK-
CS (CS.1) jsou urceny pro pohon smésovact a dalsich
prvkd a zaFizeni, u kterych vyhovuje jejich konstrukéni
usporadani a parametry.




